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https://www.100test.com/kao_ti2020/599/2021_2022_2009_E8_B5_

84_E4_BA_A7_c47_599959.htm 二、工业机器人的特性参数和

技术要求 工业机器人的主要特性参数有： (1)坐标型式.常用

的坐标型式有直角坐标、圆柱坐标、球坐标、关节坐标等。

(2)运动自由度数，自由度数表示机器人动作的灵活程度。一

般少于6个，也有多于6个的。 (3)各自由度的动作范围，指各

关节的活动范围。各关节的基本动作范围决定了机器人操作

机工作.空间的形状和大小。 (4)各自由度的动作速度，指各

关节的极限速度。 (5)额定负载，指在规定性能范围内，在手

腕机械接口处所能承受的最大负载允许值。 (6)精度。主要包

括位姿精度、位姿重复性、轨迹精度、轨迹重复性等。 工业

机器人的技术要求包括：外观和结构电气设备、可靠性(用平

均无故障工作时间(MTBF)及可维修时间(MTTR)衡量)和安全

性(应满足《工业机器人安全规范》(GBll29189)的规定)。 三

、柔性制造单元所具有的功能及结构形式 概括地说.柔性制造

单元是一种在人的参与减到最小时，能连续运转的对同一工

件族内不同的工件进行自动化加工的最小单元，它既可以作

为独立使用的加工生产设备，又可作为更大、更复杂的柔性

制造系统和柔性自动线的基本组成模块。 柔性制造单元有两

种形式：一种是加工中心配托盘交换系统，即托盘存储库式.

另一种是数控机床配工业机器人，即机器人直接搬运式。
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