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84_E4_BA_A7_c47_645094.htm id="dto" class="mar10"> 1、反应

式步进电机。 齿距角 θt=360°/Zr 步距角 θs=360°/mKZr 

转速 n=60f/NZr 步进电机转向取决于定子绕组的通电顺序。 2

、步进电动机的主要性能指标 步进电动机的主要性能指标有

： (1)步距精度。我国生产的步进电动机的步距精度一般在

±10--±30分的范围，有些可达±2-±5分. (2)最大静转矩。用

以衡量步进电动机带负载的能力。 (3)起动频率。是使步进电

动机能够由静止定位状态不失步地起动，并进入正常运行的

控制脉冲最高频率。在电动机空载情况下，称为空载起动频

率。在有负载情况下，不失步起动所允许的最高频率将大大

降低。 (4)连续运行频率。步进电动机起动后，其转速将跟随

控制脉冲频率连续上升而不失步的控制脉冲的最高频率称为

连续运行频率的最高工作频率。步进电动机的连续运行频率

随负载的增大而下降，但步进电动机连续运行频率远高于其

起动频率。 3、常用的反应式、永磁感应予式步进电动机的

主要区别 永磁感应子式步进电动机的定子结构与反应式步进

电动机的定子结构基本相同，也分成若干个极，极上有齿和

控制线圈。但永磁感应子式步进电动机的转子由两段铁心和

位于中部的环形磁钢组成。由于磁路内含有永久磁钢，故当

定子绕组断电后仍具有一定的定位转矩。 4、步进电动机的

转数和转速的计算 步进电动机的步距角用下式计算： 

θs=360°/mKZr 步进电动机的转速用下式计算： n=60f/NZr 5

、步进电动机对驱动电源的要求，驱动电源的组成和功能 步



进电动机的运行性能是步进电动机和驱动电源的综合体现。

驱动电源应满足以下基本要求： (1)电源的相数、通电方式、

电压、电流应与步进电动机的基本参数相适应. (2)能满足步

进电动机起动频率和运行频率的要求. (3)工作可靠，抗干扰

能力强. (4)成本低，效率高，安装和维护方便。 驱动电源通

常由环形分配器和功率驱动器组成。环形分配器的功能可由

硬件，软件以及软、硬件相结合的方式来实现。其主要功能

是将CNC装置的插补脉冲，按步进电动机所要求的规律分配

给功率驱动器的各相输入端，以控制步进电动机励磁绕组的

导通或关断。由于电动机有正反转要求,所以环形分配器的输

出是 周期性的，又是可逆的。功率驱动器的功能是将环形分

配器输出的脉冲信号放大，以便用足够的功率来驱动步进电

动机。 100Test 下载频道开通，各类考试题目直接下载。详细

请访问 www.100test.com 


