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的保护标准最高。在机器正常运转时，不需要进入危险区域

的情况下，只要有可能都应该使用这种安全装置。下面依次

给出选择安全防护装置的原则，尽可能选用以下装置： （1

） 在系统正常运转，不需要进入危险区域时：① 固定安全装

置；② 隔离装置；③ 跳闸装置。 （2） 在系统正常运转，需

要进入危险区域时：① 连锁装置；② 自动安全装置；③ 跳闸

装置；④ 可调安全装置；⑤ 自动调节安全装 机器安全装置可

按控制方式或作用原理进行分类，常用的类型介绍如下。 1 

固定安全装置 在可能的情况下，应该通过设计，设置防止接

触机器危险部件的固定的安全装置。装置应能自动地满足机

器运行的环境及过程条件。装置的有效性取决于其固定的方

法和开口的尺寸，以及在其开启后距危险点应有足够的距离

。这些应由国家标准或规范来确定。安全装置应设计成只有

用诸如杆锥、板手等专用工具才能拆卸。 2 连锁安全装置 连

锁安全装置的基本原理是，只有当安全装置关合时，机器才

能运转，而只有当机器的危险部件停止运动时，安全装置才

能开启。连锁安全装置可采取机械的、电气的、液压的、气

动的或组合的形式。在设计连锁装置时，必须使其在发生任

何故障时，都不使人暴露在危险之中。 3 控制安全装置 如果

机器的运动可以很迅速地停止，就可以使用控制装置。控制

装置的原理是，只有当控制装置完全闭合时，机器才能开动

。当操作者接通控制装置后，机器的运行程序才开始工作。



如果控制装置断开，机器的运动就会迅速停止，或者反转。

通常，在一个控制系统中，控制装置在机器运转时，不会锁

定在闭合的状态。 4 自动安全装置 自动安全装置的机制是，

把任何暴露在危险中的人体部分从危险区域中移开。它仅能

使用在有足够的时间来完成这样的动作而不会导致伤害的环

境下，因此，仅限于在低速运动的机器上采用。 5 隔离安全

装置 把安全工程师站点加入收藏夹 隔离安全装置是一种阻止

身体的任何部分靠近危险区域的设施，例如固定的转栏等。

6 可调安全装置 在无法实现对危险区域进行隔离的情况下（

在使用机器时，有可能不可避免地会遇到这种情况），可以

使用可调安全装置（具有可以调节部分的固定安全装置）。

这些安全装置可能起到的保护作用在很大程度上有赖于操作

者的使用和对安全装置正确的调节以及合理的维护。 7 自动

调节安全装置 自动调节装置由工件的运动而自动开启，当操

作完毕后又回到关闭的状态。 8 跳闸安全装置 跳闸安全装置

的作用是，在操作到危险点之前，自动使机器停止或反向运

动。该类装置依赖于敏感的跳闸机构，同时也有赖于机器能

够迅速停止（使用刹车装置可能做到这一点）。 9 双手控制

安全装置 这种装置迫使操纵者要用两只手来操纵控制器。但

是，它仅能对操作者而不能对其他有可能靠近危险区域的人

提供保护。因此，还要设置能为所有的人提供保护的安全装

置，当使用这类装置时，其两个控制之间应有适当的距离，

而机器也应当在两个控制开关都开启后才能运转，而且控制

系统需要在机器的每次停止运转后，重新启动。置；⑥ 双手

控制安全装置。 100Test 下载频道开通，各类考试题目直接下
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